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Warszawa dnia 29.01.2018
Znak sprawy 1-1131-2018
Dotyczy postępowania o udzielenie zamówienia publicznego prowadzonego w trybie przetargu nieograniczonego  na: dostarczenie zestawu urządzeń pozwalających na modernizację systemu sterującego pracą silnika spalinowego w czasie rzeczywistym oraz odpowiedzialnego za akwizycję danych pomiarowych, w ramach projektu pt. „Badania wysokosprawnego silnika wykorzystującego technologię HCCI do zastosowań w energetyce rozproszonej” zgodnie z Umową nr PBS3/B4/16/2015 z dnia 31.12.2015 r. o wykonanie i finansowanie Projektu realizowanego w ramach Programu Badań Stosowanych w ścieżce B dla Instytutu Techniki Cieplnej Wydziału Mechanicznego Energetyki i Lotnictwa Politechniki Warszawskiej
Zapytanie 1
 Szanowni Państwo, 

w nawiązaniu do ogłoszenia o udzielenie zamówienia publicznego w trybie przetargu nieograniczonego organizowanego przez Politechnikę Warszawską na „dostarczenie zestawu urządzeń pozwalających na modernizację systemu sterującego pracą silnika spalinowego w czasie rzeczywistym oraz odpowiedzialnego za akwizycję danych pomiarowych w ramach projektu pt. ,Badania wysokosprawnego silnika wykorzystującego technologię HCCI do zastosowań w energetyce rozproszonej’ zgodnie z Umową nr PBS3/B4/16/2015 z dnia 31.12.2015 r. dla Instytutu Techniki Cieplnej Wydziału Mechanicznego Energetyki i Lotnictwa Politechniki Warszawskiej” prosimy o udzielnie odpowiedzi na następujące pytania do SIWZ do Załącznika numer 1: 

1. W punkcie 6. piszą Państwo, że modyfikacja systemu powinna mieć obudowę kompatybilną z modułami z punktów 2.4.1, 2.4.2, 2.4.3 oraz 2.4.4, ale rozumiemy, że chodzi o punkty 4.4.1., 4.4.2., 4.4.3. oraz 4.4.4.? 

2. Co rozumieją Państwo przez „Oprogramowanie umożliwiające akwizycję, analizę, obróbkę i zapisywanie danych pomiarowych uzyskanych w czasie pracy silnika.”? Czy chodzi tutaj o licencję na dowolne środowisko programistyczne spełniające wymagania z punktu 1.? 

3. Co rozumieją Państwo przez: „przeprowadzać obliczenia termodynamiczne wykorzystywane w analizie zachowania silnika spalinowego, przeprowadzać analizę wydzielania ciepła” z punktu 1.1.? 

4. W punkcie 1.2. piszą Państwo, że oprogramowanie powinno posiadać możliwość sterowania silnikiem wprowadzając poprawki w sterowaniu z cyklu na cykl – jak sprzętowo jest rozwiązane sterowanie silnikiem i jaki jest do tego sterowania interfejs? 

5. Punkty 2. oraz 3. wskazują na konieczność zawarcia w ofercie modułu sterującego. Czy ten moduł ma być w jakikolwiek sposób zintegrowany z częścią pomiarową systemu (wymaganiami z punktu 4.)? W jaki sposób ma się odbywać sterowanie urządzeniem/urządzeniami o których mowa w punktach 2. Oraz 3.? 

6. W punkcie 4.4.1.e) piszecie Państwo o synchronicznym wyzwalaniu pomiarów do sygnału enkodera inkrementalnego. Jaki jest interfejs do tego enkodera i które urządzenie ma z niego odczytywać sygnały? 

7. Czy kontroler o którym mowa w punkcie 6. również jest częścią zamówienia? Jeśli tak, to jakie są wymagania na ten kontroler? 

Odpowiedź

1. Tak

2. Oprogramowanie powinno stanowić gotowy produkt, program, który mając możliwość komunikacji z kartami pomiarowymi wyszczególnionymi w punkcie 4. i modułami sterującymi z punktu 2. i 3.  zapewnia funkcjonalność wyszególnioną w punktach 1.1 - 1.4.

3. Oprogramowanie określone w punkcie 1.  powinno zawierać gotowe funkcje/ bloki funkcyjne, posiadające zaimplementowaną funkcjonalność, tak by użytkownik specyfikował jedynie parametry charakterystyczne dla danego modelu silnika jak np. wymiary geometryczne.

4.  Sterowanie silnikiem zrealizowane jest za pomocą dwóch kart w standardzie PXI, zawierających układy FPGA, za pomocą których generuje się wszystkie niezbędne sygnały sterujące, na podstawie danych przesłanych otrzymanych z kontrolera, będącego także w standardzie PXI.

5.  Moduł sterujący nie musi być zintegrowany z częścią pomiarową systemu. Nie określono precyzyjnych wymagań odnośnie sterowania tymi urządzeniami.

6.  Jest to enkoder inkrementalny ABZ, urządzenie odczytujące sygnały jest już częścią obecnego systemu, wyzwalanie pomiaru ma być możliwe za pomocą wewnętrznego sygnału wyzwalania (PXI trigger) i zewnętrznego sygnału cyfrowego w standardzie TTL.

7. Nie
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Projekt realizowany w ramach PROGRAMU BADAŃ STOSOWANYCH                                                                                                 w ścieżce B pt. „Badania wysokosprawnego silnika wykorzystującego                                             technologię HCCI do zastosowań w energetyce rozproszonej”

